12A : Polohové vlastnosti útvarů v prostoru zjišťované 

          metodou souřadnic 
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Příklady :

1. Rozhodněte, zda leží v jedné rovině tyto body :  A=[3;1;6], B=[4;0;8], C=[1;5;7], D=[0;8;10]

2. Určete průnik spojnice bodů A=[1;-1;3], B= [-2;3;-4] s rovinou ( : 7x-21y+15z+17=0
3. Určete rovnici roviny, která prochází bodem M=[0;-4;4] a přímkou p
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    p: x = 2+t ;  y = -t ;  z = (1+6t

4. Určete graficky i početně průnik přímky AB s rovinami souřadnicových os A=[4;0;4], B=[4;-2;1]
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12B : Lineární rovnice a nerovnice s parametrem





Příklady :





1. Řešte rovnici vzhledem k parametru a ( R ; � EMBED Equation.3  ���





2. Řešte nerovnici vzhledem k parametru a ( R ; � EMBED Equation.3  ���





3. Řešte v R2 soustavu rovnic s parametrem a ( R ; 


     x + y = a


     ax + y = a2





4. Řeš v R nerovnici s parametrem p ( R ; � EMBED Equation.3  ���








Teorie :





Diskuse řešitelnosti rovnice :


		a) jedno řešení


		b) nekonečně mnoho řešení


		c) prázdná množina
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